YARA N-Sensor ALS 2

technicka data
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Obecny popis

YARA N-Sensor ALS 2 (“Active Light Source”) se sklada ze dvou samostatnych snimacich
hlav v odolném krytu, které se montuji na stfechu vozidla. Kazda snimaci hlava obsahuje
LED zableskové svétlo pro osvétleni porostu plodiny a &tyfkanalovy opticky detektor pro
snimani odrazeného svétla v uzkych spektralnich pasmech v oblasti erveného svétla a
svétla blizkého infraervenému (NIR). Snimaci hlavy jsou namifeny Sikmo dolG ze stfechy
vozidla a svétlo odrazené od porostu je snimano ve dvou pruzich vievo a vpravo od drahy
pojezdu a pribézné prepocitavano na aplikaéni davku hnojiva. Namérfené hodnoty
odrazivosti jsou kompletné nezavislé na okolnich svételnych podminkach, systém pracuje
stejné dobfe v plném slunecnim svétle jako v uplné tmé.

Systém je Fizen uzivatelskym terminalem nainstalovanym v kabiné vozidla. Naméfrena data
jsou opakované ukladana s informaci o pozici s typickou frekvenci jednou za sekundu.
Ulozena data mohou byt snadno prevedena do internetové aplikace SensorOffice
spolecnosti Yara nebo do béznych programu GIS.
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Snimaci geometrie

Snimaci geometrie a optika byly specialné navrzeny pro soucCasné splnéni nasledujicich
kritérii:

e méfeni velké plochy

¢ vyhnout se potfebé pouzivani masivni konstrukce (ramen) pro upevnéni optiky

e poskytnout vysledky méfeni nezavislé na dobé aplikace a vySce a poloze slunce

Tyto pozadavky vyustily v konstrukci sloZzenou ze dvou snimacich hlav snimajicich udaje ze
dvou ploch eliptického tvaru po stranach vozidla, jak je znazornéno na obrazku nize. Kazda
snimaci hlava sbira odrazené svétlo pod uhlem 50° od svislice v zorném poli o Sifce 28°.
Tato geometrie snimani pokryva dva pruhy po stranach vozidla, kazdy o Sifce asi 4 m (pfi
instalaci N-Sensoru ve vySce 3 m). Vnitini hranice snimaného pruhu porostu je vzdalena asi
3 m od stfedu vozidla, vnéjSi hranice snimanych pruht jsou tak od sebe vzdaleny asi 14 m.
Vzdalenost vnéjsi hranice snimanych pruhl zavisi na vySce instalace snimacich hlav nad
zemi a instalacni vySkou se méni (vypocet podle zakladnich trigonometrickych pravidel).

Technicka specifikace - souhrn

poCet snimacich hlav:

pocet vin. délek spektrometr(:

vinové délky spektrometru:
rozliseni (FWHM):
frekvence zablesku svétla:
zorné pole:

primérny uhel snimani:
instalac¢ni vy3ka:

snimana plocha:

interval akvizice dat:
velikost datového ulozisté:
polohova data:

rozméry — komplet (d x § x v):

snimaci hlava (d x § x v):
hmotnost — kompl. syst.:
hmotnost — centralni ram:
hmotnost — snimaci hlava:

2

4

670, 730, 740 and 770 nm (standardni systém)

10 nm

10 Hz

28°

50° od svislice

2 —4 m (nad zemi)

20 — 60 m?/s, v zavislosti na mont. vySce a rychlosti
1s

zavisi na pouzitém terminalu

jakykoli GPS pfijimac s vystupem NMEA-0183
cca 208 x 21 x 32 cm

cca 22.7 x19.4 x13.0 cm

cca 15,3 kg (v€. + centralniho ramu, bez kabelaze)
cca 11,2 kg

cca l,77 kg

£ Research Centre Hanninghof

Technical Data Sheet N-Sensor ALS 2, 2/2



